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Motivation: Beispiel
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Implementierung: GENE & ALADDIN

GENE

« GENE als Tool fur die
LLVM Compiler Infrastructure
+ Generieren von LLVM
Zwischensprache

+ Systemnahe Darstellung
+ Unabhangig von der
Zielplattform
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Implementierung: GENE & ALADDIN

GENE ALADDIN
. GENE als Tool fiir die Autom§t|5|erte Messung und
LLVM Compiler Infrastructure Evaluation
. Generieren von LLVM + Umfangreiche Evaluationen
Zwischensprache + Reproduzierbarkeit
+ Systemnahe Darstellung + Zusammenfassen der

+ Unabhangig von der

: Ergebnisse verschiedener
Zielplattform

Evaluationen

@ python’
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Evaluation: Erkennen von Fehlern in WCET-Analysatoren

7
7

- Beobachtung: Unterschatzungen auf bis zu 94% der

tatsachlichen WCET
« Absint: Mithilfe von GENE-Benchmarks wurden Fehler im
Cortex-M4 Hardwaremodell von aiT gefunden:
+ Pipelinemodellierung
+ Speichertimings

@]
&
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50

- Beobachtung: Unterschatzungen auf bis zu 94% der

tatsachlichen WCET
+ Absint: Mithilfe von GENE-Benchmarks wurden Fehler im

Cortex-M4 Hardwaremodell von aiT gefunden:

Abschétzen der Uberschatzung & Erkennen von Unterschitzungen
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+ Erzeugen von Code mit bekannter Eingabe
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+ Bestimmen der WCET durch Ausfiihrung
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GENE

\/ Bekannte WCET

v Komplexe Benchmarks

v/ Kann Fehler in WCET-Analysatoren finden
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Fragen?

Der Quellcode ist verfligbar unter:
https://gitlab.cs.fau.de/gene

» Wagemann, Distler, Eichler, Schroder-Preikschat.
Benchmark Generation for Timing Analysis.
Proc. of the 23rd Real-Time and Embedded Technology and Applications Symposium (RTAS '17)

» Eichler, Wagemann, Distler, Schroder-Preikschat.
Tooling Support for Benchmarking Timing Analysis..
Proc. of the 23rd Real-Time and Embedded Technology and Applications Symposium,
Demo Session (RTAS Demo '17)
22


https://gitlab.cs.fau.de/gene

	Motivation
	GenE-Ansatz
	Evaluation
	Fazit

